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그림 가정용 시스템 토폴로지 및 제어기 블록 다이어그램1  IH Cooktop 

Fig. 1. System configuration and controller block diagram of
Fig. 1 domestic IH Cooktop systems.
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그림 워킹코일 및 용기의 전기적 등가 회로2  

Fig. 2. Electrical equivalent circuit of a working coil and pot.
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그림 워킹코일 및 용기 종류에 따른 등가 파라미터3  
등가 저항       (a) (Req 등가 인덕턴스 ) (b) (Leq)

Fig. 3. Equivalent parameters of working coil with various type of  
        pots according to the fsw.
Fig. 3(a) Equivalent resistance (Req) (b) Equivalent inductance (Leq)
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그림 용기 종류에 따른 시뮬레이션 결과4  IH Cooktop 
그림 4 자성체 용기 자성체 용기 (a) (800 [W]) (b) (3200 [W])
그림 4 이종 용기 이종 용기 (c) (800 [W])   (d) (3200 [W])

Fig. 4. Simulation results of IH Cooktop according to pots.
Fig. 4 (a) Ferromagnetic pot (800 [W]) (b) Ferromagnetic pot (3200 [W])
Fig. 4 (a) Double-bottom pot (800 [W]) (b) Double-bottom pot (3200 [W])

표    1  Pin에 따른 용기 종류 별 ir,peak 및  Ir,rms

Table 1  ir,peak and Ir,rms by pot type according to Pin.
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그림 알고리즘 플로우 차트5  APC 

Fig. 5. Flow chart of APC algorithm.
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그림 적용 실험 결과6  APC 

Fig. 6. Experimental result of APC algorithm.
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