


그림 제어의 전류 및 속도 지령 시퀀스1  I-f

Fig. 1 current and speed reference Sequence in I-f 

Control 



그림 회전자 및 전류 동기 좌표계2  dq I-f d q′ ′

Fig. 2  Rotor and I-f current synchronous dq & d q′ ′
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그림 오차각도 변화에 따른 토크 변화 곡선3  

Fig. 3  Variation of generated torque with error angle.
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그림 가속 시 조건4  500rev/min (a) k=0, (b) k = 0.5 

Fig. 4  Acceleration of 500 RPM for (a) k=0, (b) k = 0.5 

conditions
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표    모터 파라미터 1  IPMSM 

Table 1  Parameter of IPMSM
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 

그림 가속5  k=0, 500RPM 

Fig. 5  Acceleration of 500 RPM at k = 0

그림 값 가속6  k =0.5, 500rev/min 

Fig. 6  Acceleration of 500 rev/min at k=0.5
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